
GUIDE DE POSE RAPIDE
«SLACEFAST»

Kit Automatisme pour portail coulissant 300 Kg 24V
DOCUMENTATION POUR LES INSTALLATEURS

Tel Hotline : 08.92.68.67.07 (appel surtaxé, 0,337 € TTC/Min)

BRANCHEMENT DE LA CARTE SECOURS BATTERIE CB24 (OPTIONNEL)

Fusible de 5A

Carte : YAF124SS

12V - 1,3AH

CB24

TAMPON DE L’AGENCE

BRANCHEMENT DE LA CARTE SOLAIRE SUNPOWER (OPTIONNEL)

P/P = Cde pas à pas 

TAL = ouverture Piéton

TL réglable  de 0 à 540 s avec DIP 1 sur off (pas de connexion SPIA )
TL = 30s régler au mini avec DIP 1 sur on (avec connexion SPIA)

∂ = 35°

Pensez à :
Débrancher le transformateur
Out24v : câble  2x2,5mm²  et  L maxi  = 10M
Cable du panneau solaire  L maxi = 5 m

Bouton de reveil de la platine maître pendant la durée réglée
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erPensez à :
Débrancher le transformateur
Out24v : câble  2x2,5mm²  et  L maxi  = 10M
Câble du panneau solaire  L maxi = 5M

35°
PLEIN SUD (DEUX PANNEAUX)

TL réglable de 0 à 540s avec DIP 1 sur off (pas de connexion SPIA)
TL = 30s régler au mini avec DIP 1 sur on (avec connexion SPIA)

ACCESSOIRES OPTIONNELS DISPONIBLES

RQM504C2 Mini récepteur 2 canaux (12/24 Vac-dc)

RPQ-504ITO Radio Programmateur On/Off + Tempo (2000W)
(Éclairage)

RPQ-504 Radio Programmateur pour grille et volets roulants 
(230V 600W)

YAF124SS Programmateur pour coulissant ACEFAST

RTSR Jeu de fins de course magnétiques

RCHIAVEACE300 Clés de déverrouillage (x10)

RSCOPEACE300 Capot extérieur moteur ACEFAST

METALD3 Détecteur de masse métallique pour boucle au sol

NC8K2L20N Barre palpeuse contact sec : H = 2m, P = 61 mm

SAFEKIT8 Système transmission pour palpeur mobile 

ZRA3.0-3.8-W Batterie lithium 3V pour SAFEKIT8 & SSB-504
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1 Moteur Coulissant 
300 Kg 24 V

1 Programmateur électronique 
YAF124SS

1 Carte récepteur radio
RSQ504OC2

2 Télécommandes 4C 
TXQ504C4

1 Clignotant
ICON

1 Jeu de Cellules
VEDO 180

COMPOSITION DU KIT
 KT-SLACEFAST

TXQ504C2 Émetteur 2 canaux

TXQ504C4 Émetteur 4 canaux

CREMP.FR Crémaillère Polyamide/Acier

SLOAC2 Crémaillère Acier + entretoises et vis

DAP Entretoises polyamide pour crémaillère acier (x3)

VEDO 180 Jeux de cellules photoélectriques orientables 25 m

BLENDO Protections aluminium pour cellule Vedo

SEL50 Potelet de 500 mm pour 1 cellule en saillie

SSB-504 Clavier radio 4 canaux

ANS-400 Antenne pour récepteurs 433 MHz

CB24 Chargeur de batteries 2x12V

BAT1212 Batterie 12V 1,2 A/h (Prévoir deux)

SPB24 Coffret étanche avec deux batteries 12V, 7 A/h

SUNPOWER Kit Solaire (2 panneaux, 1 chargeur, 2 batteries, 1 
coffret)

SPW10 Panneaux (x2) supplémentaires

PED = Cde piéton

P/P = Cde pas à pas

Ouvre / ferme

Cde Piéton

Alim 24v dc

Ouvre / ferme

Cde Piéton

Alim 24v dc



Fig. 2

INSTALLATION MÉCANIQUE BRANCHEMENTS ÉLECTRIQUES DE BASE 

En respectant les dimensions d’encombrement : 
Fixer au sol la plaque de base à l’aide de 4 vis à expansion (Fig.1-Fig. 2) ou bien noyer 
dans le ciment la contre-plaque. Prévoir une ou plusieurs gaines pour le passage des 
câbles électriques (Fig.1)

Important : Avant de fixer la plaque sur le ciment, introduire les vis A pour pouvoir 
fixer le moto-réducteur par la suite.

Enlever le couvercle en dévissant les vis. Poser le moto-réducteur sur la plaque, visser 
les écrous aux 2 vis A (Fig. 5). Avant de visser à fond les 2 écrous, on peut régler la 
distance du moteur de la crémaillère à l'aide des vis indiquées sur la fig.6. Régler la 
hauteur du moteur, pour garder 2mm de vide (passage d’air). Ensuite, il est important 
de bloquer énergiquement les deux écrous (Fig. 5), en s'assurant que durant toute la 
course du portail, le moto-réducteur soit solidement fixé au sol.

PROGRAMMATION DE LA COURSE
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Mettre le portail à mi-course.

Appuyer pendant 4s sur la touche (prog/stop), La led LD1, s’allume.

Appuyer sur la touche PP. Le moteur fait un mouvement de fermeture d’environ 20 à 30 cm.
a) Attention : Si le moteur part en ouverture : Appuyer sur la touche Prog, le moteur 
part en fermeture jusqu’à la détection du fin de course, puis il effectue une manœuvre 
d’ouverture jusqu’à sa fin de course. Allez directement à l’étape 4.

b) Appuyer de nouveau sur la touche PP. Le moteur part en fermeture jusqu’à la détec-
tion du fin de course puis il effectue une manœuvre d’ouverture jusqu’à sa fin de course.

Une fois le portail ouvert, le nombre de « clic-clac » effectué par la carte correspondra au 
temps de fermeture automatique souhaité. Pour décider la tempo avant la fermeture 
automatique, appuyer sur la touche PP. Le moteur repart en fermeture.

C’est terminé dès que du fin de course de fermeture est atteint, la led LD1 s’éteint.

1 off - 2 off = ouvre / stop / ferme 1 on - 2 off = ouvre / ferme / 2 on = ouverture seule
3 on - 4 on = Jolly devient ouverture piéton (Bornier 15-18) (détails sur doc usine)
5 off = Pré-clignotement désactivé
6 off = Fermeture automatique désactivée, 6 on = Activée si présence de cellules
7 off = Fonction Re-fermeture immédiate désactivée sur FT1 (13-14)
8 off = Bornes 8 & 9 sortie 24V DC permanent (test de sécurité désactivé)
9 on = Ralentissement activé
10 on = Alimentation clignotant fixe sur borne 10-11 (On fixe / Off Cligno)

1 off = Cellule Re-ouverture activée sur les bornes 13 = com et 14 = FT1
2 on = Fonction Stop désactivée

P1 P2

PROGRAMMATION DES ÉMETTEURS

PROGRAMMATION DES CODES RADIO PAR CANAUX

Mémorisation de la touche A, toujours sur P1

1) Appuyer sur P1 et maintenir pendant la procédure

    le LED du récepteur clignote lentement 

2) 1ère impulsion touche A

    le LED du récepteur clignote plus rapidement

3) 2ème Impulsion touche A

    le LED du récepteur devient fixe

4) Relâcher la touche P1 du récepteur

    le LED s’éteint après 2 secondes. Fin de la procédure

Répeter l’opération sur les touches B,C,D si utilisées.

Pour effacer un émetteur, faire la même procédure en appuyant sur P2 (au lieu de P1). 
Pour tous les effacer, appuyer sur P1 et P2 en même temps pendant 5 secs

AFFECTATION DES CANAUX AUX FONCTIONS

P1 P2

OPTIONNEL

1) Mettre le cavalier sur les deux picots de gauche

2) Agir sur P2 pour choisir la fonction associée : 

  • fixe        relais CH1 (commande ouverture totale)

  • clignotant           relais CH2 (commande ouverture partielle)

  • puis           pour clôturer la série (ne sert pas)

3) Agir sur P1, la LED rouge passe de 1 clignotement (pour bouton A), 

	 à 2 clignotements (pour bouton B), 

	 puis 3 clignotements (pour bouton C), 

	 enfin 4 clignotements (pour bouton D).

4) Remettre le cavalier sur les 2 picots de droite pour valider la configuration.Fig. 5 Fig. 6 Espacement conseillé 
de 2 mm

1. Ligne d'alimentation
2. Interrupteur général
3. Interrupteur différentiel
4. Etrier de fin de course
5. Ace fast
6. Photocellule
7. Crémaillère
8. Tranche de sécurité
9. Selecteur à clé et clavier
10. Clignotant
11. Antenne

OBLIGATOIRE

A C
B D

Ouvre / ferme

Cde Piéton

Alim 24v dc

Encodeur
+ - - - - COM COM+ +

Alim 12/24V
ac/dc

Potentiomètre «speed». 
Visser pour augmenter 
la vitesse

Potentiomètre «power». 
Visser pour augmenter 
la force (Diminuer la 
sensibilité)

Ouvre / ferme

Cde Piéton

Alim 24v dc
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K-SlaceFast

Montage à Droite

Poteau de guidage
A:

 1
46

B: 55 mini

Position de la sortie des câbles:
A: 146mm du bord du portail
B: mini 55mm du bord intérieure du poteau de

guidage

Axe portail

Montage à Gauche

Poteau de guidage

Position de la sortie des câbles:
A: 146mm du bord du portail
B: mini 205mm du bord intérieure du poteau de

guidage

Axe portail

K-SlaceFast A:
 1

46

B: 205 mini

Montage à Gauche

Poteau de guidage

Position de la sortie des câbles:
A: 146mm du bord du portail
B: mini 205mm du bord intérieure du poteau de

guidage

Axe portail

K-SlaceFast A:
 1

46

B: 205 mini

TERRE

Axe Portail

Poteau de Guidage
MONTAGE À GAUCHE MONTAGE À DROITE

PED = Cde piéton

P/P = Cde pas à pas


